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Ef friskt pus

fil en freengt branche

Verdens farste “papirrobot” satter medarbejdernes faglighed
i spil og gar produktionen mere effektiv.

Teknologisk Institut har i samarbejde
med Yaskawa Nordic og Stibo Graphic,
Danmarks sterste trykker, udviklet en
nyskabende to-arms robotlasning, som
kan handtere tonsvis af papir - og dermed
skane medarbejderes ryg samt heeve virk-
somhedens produktivitet markant.

Den grafiske branche er cirka 35 pro-
cent sterre end den robotdominerede
bilindustri. Alligevel mimmer trykkerier
verden over meget fa robotter. Det kan
dog meget velsnart vaere slut.

| et dansk trykkeri lokaliseret | Horsens
hat Teknologisk Institut puslet med en
fleksibel, rabotteknologisk lasning, som
vil kunne blive spredt ud til flere dele af
den grafiske trykkeribranche.

Det bedste fra to verdener

Inden trykkerimedarbejdere begynder at
trazkke vajret nervest, skal det slas fast:
Robotten er ikke tiltzenkt at skulle erstatte
operateren - snarere give medarbejderen
stgrre muskler,

"I stedet for at robotterne skal erstatte
menneskelig arbejdskraft, harvifokuseret
pd at Ludnytte det bedste fra de to verde-
ner til en kombineret l@sning. Vi har sd at
sige udstyret medarbejderen med robot-
tens arme og store muskler, for derigen-
nem at satte medarbejderens faglighed
mere | spil og frigere ham til andre, mere
meningsgivende opgaver,” siger automa-
tionskonsulent Bo Genefke fra Teknolo-
gisk Institut.

Samarbejde mellem robotter og men-
nesker er ifelge Teknologisk Institut neg-
len til succes i den danske produktionsin-
dustri, som er kendetegnet af sma serier.

“For at ‘opretholde produktions- og
fremstillingsjobs | Danmark, er vl nedt til
at skabe flere fieksible robotter. Robot-
ter som nemt kan rekonfigureres til nye
opgaver. Robotter som kan instrueres af
eksisterende mandskab: Og robotter som
netop ikke erstatter mandskab, men bed-

Fakia

Robotlgsningen er blevet il | samarbejde meliem Stibo
Graphic, Teknologisk Irstitit, Keysbhutlon, YaskswaiNos

dio og Coolgraphic.
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re udnytter medarbejdernes faglige kom-
petencer,” understreger Bo Genefke.

Enhver fabrikschefs drem
Papirrobiotten er mere hardfor, end den
lyder.

"Du skal ikke kalde den en papirrobot,
s4 tror folk bare, den er lavet af papir” si-
ger Bo Genefke ledsaget af et grin.

For tag ikke fejl. Robotten er af stal, og
Kan lefte tonsvis af papir. Netop derfor er
den perfekt for den grafiske industri, som
er prget af tunge, ensidige og geéntagne
laft.

“Det med at fA fiernet de tunge left,
sam har slidt sa hardt pa medarbejderne,
samtidig med at fa produktiviteten til at
stige, er enhver fabrikschefs drem,” siger
fabrikschef Poul Mikkelsen fra Stibo Grap-
hic.

Far loftede en typisk operater omkring
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Robatten Robert affaster
medarbejderne for mange
funge left hver enesfe dag.
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faerdige med et skift, kan vi se, at vi har
faet produceret flere paller end tidligere,
og det er faktisk valdig afstressende, atvi
nu har faet tid til at hente og bringe paller
og foretage de nedvendige jobregistre-
ringer, uden at det gar ud over produkti-
onen, for Robort star jo og kerer, selvom
vi ikke er ved selve skarelinjen. Det er pa
“en helt anden made blevet muligt at plan-
laegge sit arbejde, 53 der kommer en fangt
bedre kadence i produktionen,” fortaeller
operatgren Jan Erk Grendahl fra Stibo
‘Graphic og forts=tter.

“0g 54 skal man jo heller ikke glemme,
at ndr vi kommer hjem, har vi pludselig
energi til hjzlpe til | husholdningen, ga
i fitnesscentret eller hvad man nu ellers
kan finde pa. Man kaster sig ikke laengere
udmattet i lzenpestolen foran flemsynet og
venter pa at komme i seng.”

Kraever fleksibel teknologi
Men den to-armede Motoman-robot kan
mere end bare lofte papir.

"De fleste af os har jo provet, at papriet
driller i printeren elier kopimaskinen, Pa-

pir er et levende produkt. Det betyder, at
der er nigtig mange parametre, som skal
tages hejde for, nar man automatisere
netop den her proces,” fortzeller automa-
tionskonsulent Bo Genefke fra Teknolo-
gisk Institut.

Fabrikshallens temperatur er bare én af
de mange faktorer, som for eksempel kan
zndre pa handteringen af papiret. Tekno-
logisk Institut har derfor gjort det muligt
for operateren i en overskuelig brugerfla-
de at justere lige fra hastighed til vrid, og
pa den méade tage hojde for det aktuelle
papirs optimale procesdata.

| robotten er ogsa indarbejdet flere
sensorteknologiske lesninger, der bla.
beregner dens armes afstand fra papiret.
Den kan pa den made falge konturerne i
papirstakken.

*5& netop ved at samkere operato-
rens faglige input, sensormalinger og en
to-armsrobot - der kan udfare de samme
bevagelser som et menneske - er det
muligt at kunne handtere et fleksibel og
levende materiale som papir” siger Bo
Genefke.

En leringsproces
Implementeringen har ogsa vaeret en la-
ringsproces for robottens nye ejere,

"Dette robotprojekt har dbnet vores
sjne op for alle de
muligheder,  der
ligger i en effektiv
automatisering
- og hvor vigtigt
det er at have et
ensartet og stabilt
produktionsmiljs,”
siger  fabrikschef
Poul Mikkelsen fra
Stibo Graphic, der
allerede har nye
ideer til mere auto-
mation.

"Wi kan se, at
automatisering
ikke blot betaler
sig, men ogsa forbedrer arbejdsmiljeet
og produktionsflowet. Og sa ger det jo
ikke nioget, at vi samtidig er blevet mere
konkurrencedygtige pa prisen, fordivores
produktionsproces simpelthen er blevet
billigere,” siger han,

Dette robotprojekt har abnet vores
ome op for alle de muligheder, der hgger
1 on ¢ffektiy automatisering - og hvor
vighl det er at have et ensartet og stabilt
produktionsmiljo.”

- Poul Mikkelsen, fabrikschef
fra Stibo Graphic

Robotten er blevet

til i samarbejde
melfem Stibo Graphic,
Teknologisk Institut,
Keysolution, Yaskawa
MNordic og
Coolgraphic,
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Papirrobotten betienes via
panel. Foto: Yaskawa Nordic



